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1 简介 

JMY602G 是一个由用户通过 IIC 或 UART 或 USB 接口发送命令，从而完成对非接触 IC 卡

的读写等操作的一个模块式电路。JMY602G 内置 SAM 卡座，可以操作符合 ISO7816 标准的卡

片，同时也支持在国内一卡通系统中普遍使用的高速 SAM 卡（38400bps）。 

JMY602G 功能繁多，支持多种非接触 IC 卡的操作，支持多家不同供应商的卡片。设计者

对非接触 IC 卡的命令进行了分类整合，因此用户通过接口对模块发出的命令相对简单，但是却

能完成对各种非接触 IC 卡的全面操作。 

JMY602G 的射频天线与模块采用一体式设计，射频电路与天线之间使用阻抗分析仪调整以

匹配阻抗，能达到非常好的读写性能和非常好的稳定性。 

2 特点 

● 射频基站：  NXP CL RC400 

● 工作频率：  13.56MHz 

● 可读卡型：     TI TagIt，NXP I.Code SLI，ST LRI 以及其他符合 ISO15693 标准的电子

标签，符合 ISO7816 的 SAM 卡（包含 T=0 和 T=1） 

● 防冲突能力： 全功能防冲突，可以同时处理多张卡，可设定为只处理单张卡 

● 自动寻卡：   支持，默认开启 

● SAM 卡槽：  1 个 

● SAM 卡速率： 9600bps/38400bps 

● PPSS 设定：  支持 

● EEPROM：   512 字节 

● 供电电压：   DC 5V（±0.5V ） 

● 接口：   IIC、UART、RS232C 或 USB to RS232C Bridge（在订货时选定） 

● 通讯速率：  IIC     400Kbps 

     UART/RS232C/USB 19.2Kbps /115.2Kbps 

● 最大指令长度： 254 字节 

● 接口电平：   UART/IIC：3.3V (TTL 电平，5V 兼容) 

● 最大功耗：   80mA 

● 读卡距离：   80mm（与卡片有关） 

● 尺寸：    70mm*50mm*16.5mm 

● 重量：    约 120 克 

● ISP：    支持 

● 工作温度：   -25 ~ +85 ℃ 

● 储存温度：   -40 ~ +125 ℃ 

● RoHS：   支持 



 

         ISO15693 & ISO7816 读写模块                                       http://www.jinmuyu.com 

版权所有 © 2003-2011 北京金木雨电子有限公司 保留所有权利  4/24  

3 规格和引脚 

3.1 图片 

 

3.2 外形尺寸 
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3.3 引脚说明 

引脚 功能 类型 说明 

1 ICC 输出 天线区域有无卡片指示：0：有卡；1：无卡 

2 TXD/SDA 输入/输出 RS232C TXD / UART TXD / IIC SDA 

3 RXD/SCL 输入 RS232C RXD / UART RXD / IIC SCL 

4 VCC 电源 VCC 

5 GND 电源 GND 

3.4 可供型号 

● JMY602GI  IIC 接口 

● JMY602GT     UART 接口，TTL 电平 

● JMY602GS     RS232C (UART 接口，RS232 电平) 

● JMY602GU  USB (USB to RS232C Bridge, Mini USB with 5 Pins) 
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4 通讯协议 

4.1 概述 

通讯协议是模块与用户之间的接口，有 IIC、UART 和 RS232C 可选，需要在订货时确

定。IIC 接口的特点是通讯速率高、编程难度低，使用我们提供的接口代码，除了引脚定义

之外，几乎不用做任何调整。RS232C 的特点在于通讯距离远，而 UART 接口则能省去控

制端的 RS232C 调制芯片。 

无论您的设计使用 IIC、UART 或者 RS232C，在对模块进行编程之前，请详细阅读本

章节，并请参考我们提供的例子程序，例子程序中有详细的注释来解释每个步骤。 

4.2 UART 协议 

4.2.1  规格 

通信协议采用字节为单位，接收和发送数据都是十六进制格式，通信参数如下： 

 波特率：19200 bps（默认） 115200bps 

 数据位：8 位  

 停止位：1 位  

 奇偶校验：无  

 流控制：无  

4.2.2  数据格式 

长度字 命令字 数据域 校验字 

 长度字：1 字节，指明从长度字到数据域最后一字节的字节数 

 命令字：1 字节，本条命令的含义 

 数据域：数据长度由命令字决定，长度为 0 至 251 字节 

 校验字：1 字节，从长度字到数据域最后一字节的逐字节异或（XOR）值 

4.2.3 UART 数据返回格式 

 成功返回： 

长度字 命令字 数据域 校验字 

 失败返回： 

长度字 命令字取反 校验字 
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4.3 IIC 协议 

4.3.1  模块 IIC 地址和多机通讯 

IIC 总线可以连接多达 128 个设备，模块的 IIC 默认地址是 0xA0，用户可以通过命

令（代码：0x19）来修改这个设置，以达到在同一 IIC 总线上连接多个读卡模块的应用。 

4.3.2  IIC 设备操作 

4.3.2.1 时钟和数据交换 

通常情况下，SDA 引脚上的数据只在 SCL 低时才被更改，在 SCL 高时的数据更改，

则在随后的定义条件会指示重新开始或停止。 

 

4.3.2.2 开始条件（Start Condition） 

在 SCL 高时的高到低的 SDA 过渡是一个开始状态，这必须先于其它任一命令。 

4.3.2.3 结束条件（Stop Condition） 

一个在 SCL 高时的高到低的 SDA 过渡是一个结束状态。 

 

4.3.2.4 确认符（ACK） 

所有地址和数据字以 8 位字的形式在模块间连续（串口）传送。模块发送零，以确定

它不忙，并确定它已收到每一个字。这发生在第九个时钟周期期间。 
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4.3.2.5 总线状态 

模块收到命令后，那么不再接受 IIC 总线上的任何信息，直到当前命令执行结束后，

才能再次相应 IIC 总线.上的信息。 

 

4.3.2.6 设备地址 

启动条件后，该模块需要一个 8 位的设备地址字，使该芯片能够进行读/写操作。  

该设备地址字由七个地址位和 1 个操作选择位组成。  

该模块地址的前 7 位是 1010000（ 0xA0 十六进制）  

该设备地址的第八位是读/写操作选择位。如果该位是高位，则一次读操作被启动，如

果该位是低位，则一次写操作被启动。 

 

4.3.2.7 写数据操作 

上位机设备通过写操作发送命令给模块 

 

4.3.2.8 读数据操作 

上位机设备使用读操作得到结果 
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4.3.3  数据交换 

该模块是 IIC 总线的一个从设备，那么，上位机需要使用写命令将“命令数据包”写

入模块。写操作之后，模块开始执行刚刚写入的命令，上位机需要在它工作时查询模块的

状况，方法是不断发出“读”命令。如果模块对一个读操作有回应，则刚才命令执行结束，

此时上位机能够从模块上读取结果和/或数据。读写操作，见 4.2.2.7 和 4.2.2.8 节 

4.3.4  数据包格式 

长度字 命令字 数据域 校验字 

 长度字：1 字节，指明从长度字到数据域最后一字节的字节数 

 命令字：1 字节，本条命令的含义 

 数据域：数据长度由命令字决定，长度为 0 至 251 字节 

 校验字：1 字节，从长度字到数据域最后一字节的逐字节异或（XOR）值 

4.3.5  IIC 协议数据返回格式 

 数据返回成功： 

长度字 命令字 数据域 校验字 

 数据返回失败： 

长度字 命令字取反 校验字 

4.3.6  IIC 命令通讯过程 

例如：我们需要读取 Mifare 卡的第一块的数据，我们需要： 

发送命令：0A210001FFFFFFFFFFFF2A 

其中包含步骤： 

A. 写命令到模块中 

1. 发送起始条件 

2. 发送控制字节，在此为 0xA0，含义为：地址 0xA0 + 写控制 0x00 

3. 发送模块命令序列：0x0A210001FFFFFFFFFFFF 

4. 发送模块命令序列校验字节：0x2A 

5. 发送停止条件 

B. 发送读命令，如果模块无 ACK，表明模块正在工作，此时重复发送读命令 

1. 发送起始条件 

2. 发送控制字节，此处为 0xA1，含义为：地址 0xA0 + 读控制 0x01 

3. 如果模块无 ACK，返回到 B，重复，如果有 ACK，则到下一步 C 

C. 接收模块返回的数据 

1. 接收 1 字节并发送 ACK，如接收到的内容为 0x12，含义为本数据包有 0x12 字

节有效数据 

2. 接收剩余的 17 字节（0x12-1=0x11），每接收到一字节都需要发送 ACK 
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3. 接收校验字节，然后发送 NACK 

4. 发送停止条件 

D. 验证校验字节，如果正确，通讯过程成功 

E. 验证收到的数据的第二字节，此字节为命令执行状态，如果等于刚刚发送的命令

字节（0x21），那么本条命令执行成功，后续的 16 字节为读到的卡片中的数据。 
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5 命令说明 

5.1 命令列表 

命令代码 命令功能 

0x10  读产品信息 

0x11   模块工作状态设置 

0x12  设置模块为空闲模式 

0x15  读模块 EEPROM 中数据 

0x16  写数据到模块的 EEPROM 中 

0x17  设定 UART 通讯波特率 

0x19  设定 IIC 地址 

0x1A  设定多卡操作 

0x1B  设定 ISO15693 自动寻卡的 AFI 和 AFI 使能 

0x1C  设定自动寻卡时间间隔 

0x50  设定 SAM 复位通讯速率 

0x51  SAM 卡复位 

0x52  设定 SAM 卡复位后通讯速率 

0x53  发送 APDU 到 SAM 卡 

0x5C  ISO15693 inventory 

0x5D  ISO15693 stay quiet 

0x5E  ISO15693 get system information 

0x5F  ISO15693 reset to ready 

0x54  ISO15693 read blocks 

0x55  ISO15693 write blocks 

0x56  ISO15693 lock block 

0x57  ISO15693 write AFI 

0x58  ISO15693 lock AFI 

0x59  ISO15693 write DSFID 

0x5A  ISO15693 lock DSFID 

0x5B  ISO15693 get blocks security 
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5.2 命令详解 

5.2.1  读产品信息  

功能：读取当前产品的产品信息，包含：产品名称，软件版本号，软件日期，以及配

置信息。 

上位机发送： 

0x02 0x10 校验字 

模块回应成功： 

0x1D 0x10 产品信息 校验字 

产品信息：共 27 字节，8 字节产品名称，4 字节固件版本号，8 字节固件日期，1 字节

UART 波特率代码，1 字节保留，1 字节 IIC 地址，1 字节多卡使能状态，1 字节 ISO15693

自动寻卡的 AFI，1 字节 ISO15693 自动寻卡的 AFI 使能状态,1 字节自动寻卡间隔（10mS

的倍数） 

模块回应失败： 

0x02 0xEF 校验字 

5.2.2  模块工作模式设定 

功能：设定天线电场开或关，设定自动寻卡开或关。默认天线电场开，自动寻卡开启。

模块不保存设置，所有设置将在下一次上电时丢失。如果用户设定了自动寻卡，那么多卡

操作将被强制禁止，在天线区域内如果有多张卡片，那么读卡模块就会报错，从而避免卡

片数据错乱。 

上位机发送： 

0x03 0x11 模式 校验字 

模式：1 字节 

天线状态： BIT0=0：关； BIT0=1：开 

自动寻卡： BIT1=0：关； BIT1=1：开 

模块回应成功： 

0x02 0x11 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xEE 校验字 
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5.2.3  设置模块为空闲模式 

功能：将模块设定为空闲模式。空闲模式下，模块的天线电场关闭，射频基站关闭，

CPU 进入空闲模式，模块功耗将降低到 100uA 左右。向模块发送下一条命令即可唤醒模块

到工作状态，唤醒后，天线状态和自动寻卡功能将恢复默认设置。模块进入空闲模式前，

需要完成向上位机发送执行结果。在 IIC 通讯模式中，上位机需要将执行结果读取完毕，

然后模块才会进入空闲模式。 

上位机发送： 

0x03 0x12 随机数 校验字 

随机数：1 字节随机数，如：0x55 

模块回应成功： 

0x02 0x12 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xED 校验字 

5.2.4  读模块 EEPROM 中的数据 

功能：读取模块内部的 EEPROM 中的数据。 

上位机发送： 

0x05 0x15 地址 字节 校验字 

地址：2 字节，读取起始地址，地址范围：0x0000 ～ 0x01FF，高字节在前 

字节：1 字节，读取字节数，最大为 64 字节 

模块回应成功： 

- 0x15 数据 校验字 

注意：字节长度是 “-”，意思是字节长度依赖于实际中卡的反馈信息，下同 

数据：读到的数据 

模块回应失败： 

0x02 0xEA 校验字 

5.2.5  写数据到模块的 EEPROM 中 

功能：将数据写入到模块内部的 EEPROM 中。 
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上位机发送： 

- 0x16 地址 字节 数据 校验字 

地址：2 字节，写入起始地址，地址范围：0x0000 ～ 0x01FF，高字节在前 

字节：1 字节，读取字节数，最大为 64 字节 

数据：要写入的数据 

模块回应成功： 

0x02 0x16 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xE9 校验字 

5.2.6  设定 UART 通讯波特率 

功能：设定模块的 UART 通讯波特率，模块接收到命令后，首先保存新波特率的设定

值，然后按照原来的波特率发送执行结果，最后使设定值生效。模块的 UART 通讯波特率

默认为 19200bps，设定值将被保存在模块中，掉电不受影响。 

上位机发送： 

0x03 0x17 波特率 校验字 

波特率：1 字节，波特率代码；0：19200bps；1：115200bps；其他值：保留 

模块回应成功： 

0x02 0x17 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xE8 校验字 

5.2.7  设定 IIC 通讯地址 

功能：设定模块的 IIC 通讯地址，模块接收到命令后，首先保存新地址，然后按照原

来的地址发送执行结果，最后使设定值生效。模块的 IIC 地址为一字节 HEX 数据，最低位

为零，即模块的地址必须为偶数，不符合规定的地址不被接受，设定值将被保存在模块中，

掉电不受影响。模块的地址默认为 0xA0。 

上位机发送： 

0x03 0x19 地址 校验字 

地址：1 字节，最低位为 0，即地址必须为偶数 
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模块回应成功： 

0x02 0x19 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xE6 校验字 

5.2.8  设定多卡操作 

功能：设定多卡操作。如果用户从多张卡片中挑出一张来操作，则需要使能多卡操作

功能。如果用户设定了自动寻卡，那么多卡操作将被强制禁止，在天线区域内如果有多张

卡片，那么读卡模块就会报错，从而避免卡片数据错乱。设定将被保存到模块中，掉电不

影响。多卡操作默认是使能的。 

上位机发送： 

0x03 0x1A 多卡使能 校验字 

多卡使能：1 字节， 0：禁止多卡；1：使能多卡；其他值：保留 

模块回应成功： 

0x02 0x1A 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xE5 校验字 

5.2.9  设定 ISO15693 自动寻卡的 AFI 和 AFI 使能 

功能：设定在 ISO15693 模式的自动寻卡中的 AFI 和 AFI 使能。如果用户设定了 AFI

并且设定了 AFI 使能，那么在自动寻卡时只能寻到与设定的 AFI 相等的卡片。设定将被保

存到模块中，掉电不影响。默认 AFI 为 0，默认 AFI 被禁止。 

上位机发送： 

0x04 0x1B AFI AFI 使能 校验字 

AFI：1 字节，AFI，取值 0 ～ 0xFF 

AFI 使能：1 字节， 0：禁止；1：使能；其他值：保留 

模块回应成功： 

0x02 0x1B 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xE4 校验字 
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5.2.10  设定自动寻卡时间间隔 

功能：设定自动寻卡时两次寻卡间的时间间隔。 

上位机发送： 

0x03 0x1C 间隔时间 校验字 

间隔时间：1 字节， 0x00 ～ 0xFF，单位为 10mS，即：0x01 代表间隔 10mS 

模块回应成功： 

0x02 0x1C 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xE3 校验字 

5.2.11  设定 SAM 卡复位通讯速率 

功能：在 SAM 卡复位前设定复位时的通讯速率；在 ISO7816 中，卡片默认的通讯速

率是 9600bps，而有些卡片如在国内大量使用的建设部一卡通的 SAM 卡，默认波特率为

38400bps，那么就需要使用本命令将读卡器的 SAM 卡通讯速率设定为 38400bps，然后再

进行复位等操作。 

上位机发送： 

0x03 0x50 速率代码 校验字 

速率代码：1 字节，SAM 卡通讯速率代码，0：9600bps；1：19200bps；2：38400bps；

4：55800bps；5：57600bps；其他值：保留 

模块回应成功： 

0x02 0x50 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xAF 校验字 

5.2.12  SAM 卡复位 

功能：SAM 卡复位，取得复位信息并按照复位信息设置读卡器的相关通讯参数。 

上位机发送： 

0x02 0x51 校验字 

模块回应成功： 

- 0x51 信息 校验字 
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信息：SAM 卡复位信息，长度由卡片决定 

模块回应失败： 

0x02 0xAE 校验字 

5.2.13  设定 SAM 卡复位后通讯速率 

功能：有些 SAM 卡支持复位后的 PPSS 设定，可以改变通讯速率。用户可以通过本命

令改变通讯速率。 

上位机发送： 

0x03 0x52 速率代码 校验字 

速率代码：1 字节，SAM 卡通讯速率代码，0：9600bps；1：19200bps；2：38400bps；

4：55800bps；5：57600bps；其他值：保留 

模块回应成功： 

0x02 0x52 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xAD 校验字 

5.2.14  发送 APDU 到 SAM 卡 

功能：发送 APDU（COS 命令）到 SAM 卡并取回结果。 

上位机发送： 

- 0x53 APDU 校验字 

APDU：要发送的 APDU 

模块回应成功： 

- 0x53 回应 校验字 

回应：SAM 卡回应，长度由具体命令决定 

模块回应失败： 

0x02 0xAC 校验字 

5.2.15  ISO15693 inventory 

功能：ISO15693 寻卡，如果成功则将其设定为“当前卡片”。如果开启了自动寻卡，

那么此命令是取自动寻卡的结果，而不会在接收到命令后进行寻卡。 
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上位机发送： 

0x03 0x5C AFI 校验字 

AFI：1 字节 AFI，只寻 AFI 相等的卡片 

如果不想启用 AFI，请用如下的命令格式： 

0x02 0x5C 校验字 

模块回应成功： 

0x0B 0x5C DSFID UID 校验字 

DSFID：1 字节，当前卡片的 DSFID 

UID：8 字节，当前卡片的 UID 

模块回应失败： 

0x02 0xA3 校验字 

5.2.16  ISO15693 stay quiet 

功能：设置当前卡片保持安静。 

上位机发送： 

0x02 0x5D 校验字 

模块回应成功： 

0x02 0x5D 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xA2 校验字 

5.2.17  ISO15693 get system information 

功能：取当前卡片系统信息。 

上位机发送： 

0x02 0x5E 校验字 

模块回应成功： 

- 0x5E 数据 校验字 

数据：系统信息，内容依靠于卡片本身的功能，请参照卡片本身的数据手册 

模块回应失败： 

0x02 0xA1 校验字 



 

         ISO15693 & ISO7816 读写模块                                       http://www.jinmuyu.com 

版权所有 © 2003-2011 北京金木雨电子有限公司 保留所有权利  19/24  

5.2.18  ISO15693 reset to ready 

功能：唤醒一个保持安静的卡片。 

上位机发送：  

0x0A 0x5F UID 校验字 

UID：8 字节，需要唤醒的卡片的 UID 

模块回应成功： 

0x02 0x5F 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xA0 校验字 

5.2.19  ISO15693 read blocks 

功能：读当前卡片的数据。 

上位机发送：  

0x04 0x54 起始块号 读取块数 校验字 

起始块号：1 字节，需要读取的起始数据块逻辑编号 

读取块数：1 字节，读取的块数，一次最多 32 块 

模块回应成功： 

- 0x54 数据 校验字 

数据：读取块数 * 4 字节数据 

模块回应失败： 

0x02 0xAB 校验字 

5.2.20  ISO15693 write blocks 

功能：写数据到当前卡片。 

上位机发送： 

- 0x55 起始块号 写入块数 数据 校验字 

起始块号：1 字节，需要写入起始数据块逻辑编号 

写入块数：1 字节，写入的块数，一次最多 32 块 

数据：写入块数 * 4 字节数据 

模块回应成功： 
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0x02 0x55 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xAA 校验字 

5.2.21  ISO15693 lock block 

功能：锁定当前卡片的一块。 

上位机发送：  

0x03 0x56 块号 校验字 

块号：1 字节，需要锁定的数据块逻辑编号 

模块回应成功： 

0x02 0x56 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xA9 校验字 

5.2.22  ISO15693 write AFI 

功能：写当前卡片的 AFI 。 

上位机发送：  

0x03 0x57 AFI 校验字 

AFI：1 字节，要写入的 AFI 数值 

模块回应成功： 

0x02 0x57 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xA8 校验字 

5.2.23  ISO15693 lock AFI 

功能：锁定当前卡片的 AFI 。 

上位机发送：  

0x02 0x58 校验字 

模块回应成功： 

0x02 0x58 校验字 

模块回应失败： 
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0x02 0xA7 校验字 

5.2.24  ISO15693 write DSFID  

功能：写当前卡片的 DSFID 。 

上位机发送：  

0x03 0x59 DSFID 校验字 

DSFID：1 字节，需要写入的 DSFID 数值 

模块回应成功： 

0x02 0x59 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xA6 校验字 

5.2.25  ISO15693 lock DSFID 

功能：锁定当前卡片的 DSFID 。 

上位机发送：  

0x02 0x5A 校验字 

模块回应成功： 

0x02 0x5A 校验字 

模块回应失败： 

0x02 0xA5 校验字 

5.2.26  ISO15693 get blocks security 

功能：取当前卡片的安全信息。 

上位机发送： 

04 0x5B 起始块号 块数 校验字 

起始块号：1 字节，起始块号 

块数：1 字节，块数 

 

模块回应成功： 

0x02 0x5B 数据 校验字 

数据：字节数等于发送的命令中的“块数”，数据块的锁定信息 
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模块回应失败： 

0x02 0xA4 校验字 

5.3 有关自动寻卡 

读卡模块支持对 ISO15693 的自动寻卡，默认是开启的，可以通过命令（0x11）将自动寻卡

功能关闭，在模块重新上电后，将恢复为自动寻卡开启。 

自动寻卡功能对 ISO15693 全功能支持。 

自动寻卡功能在天线电场内只有 1 张卡片时才能正确操作，如果天线区域中有多张卡片，

可能会造成数据错乱，此时这个功能不适用。因此，模块在开启自动寻卡后，模块的多卡操作

功能就将被强制关闭。 

5.4 命令例子 

5.5.1  UART 协议的例子 

例如： 

写块，从块号 0x08 开始，写 0x02 块：0C55080211223344AABBCCDD17 

0C：  长度字；从 0C 到 DD 所有的是 0x0C 字节 

55：  ISO15693 写块命令 

08：  写起始块 

02：  本条命令写的块数 

11223344AABBCCDD ：要写入的数据 

17：  通讯校验字节，计算方法为：0C ^ 55 ^ 08 ^ 02 ^ 11 ^ 22 ^ 33 ^ 44 ^ AA ^ 

BB ^ CC ^ DD = 17，在我们提供的通讯例子程序中，通讯函数会计算这个校验字节。 

5.5.2  UART 命令例子 

寻卡   035C005F 

读数据块  0454000858 

写数据块  0C55080211223344AABBCCDD17 

取卡片系统信息 025E5C 

5.5.3  IIC 命令例子 

寻卡   035C005F 

读数据块  0454000858 

写数据块  0C55080211223344AABBCCDD17 

取卡片系统信息 025E5C 
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5.5 接口协议源代码 

我们有接口程序源代码。它们是 C51 或 ASM51 形式的 KEIL 工程。如有需要，请发送

邮件给 jinmuyu@vip.sina.com 以获得程序. 

mailto:jinmuyu@vip.sina.com

